附件4
2018年湖南科技大学大学生研究性学习和创新性实验计划项目汇总表

学院名称(盖章)：物理与电子科学学院    联系人：唐尧   电话：58291433  手机号码：       电子邮箱：  2018年4月27 日

学院2018年度校级项目立项2 个；申报项目  2 个。
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	高性能三维纳米结构钠离子电池电极的设计、制备和机理研究
	邓蕾
	1708010221
	3
	贺霞/1708010222，谭仕瑶/1715070222
	邹代峰
	副研究员
	10000
	2019.12
	理科
	140
	本项目主要研究内容，包括电极材料合成、三维结构设计、制备和纳米尺度电化学表征四个方面。解决的主要问题有：电极材料合成问题，.三维结构设计问题，结构化电极制备问题。最终，我们将设计制备高性能三维纳米结构钠离子电池电极，并在纳米尺度深入研究其电化学反应机制。
	省级

	
	光电阵列网络幅相特性仿真分析与优化设计
	江宁聪
	1608030111
	5
	李金文1/1608030107, 彭轩 2/1608020208, 周皓冉 3/1608020227,谢丽娜 4/1608020229
	彭亮,李慧霖
	讲师,讲师
	10000
	2019.12
	理科
	140
	阵列系统是一种电扫描多功能系统，与传统的机械扫描相比具有明显的性能优势，在国防和民用领域都有应用广泛。光电结合阵列网络是近年来兴起的一种新型阵列体制。当前光电阵列网络相关研究正飞速发展，各国都在积极开展研究并优化方案，但目前仍未有比较完美的解决方案，限制了它的工程实际应用。本项目基于已有的光电阵列网络理论知识，利用MATLAB编程开展光电阵列网络幅相特性仿真分析与优化设计的研究。通过本项目的开展，熟悉光电阵列网络的运行机制，探索更优化的光电阵列技术体制。
	省级

	
	基于机器视觉的分拣机械臂
	靳知来
	1608030122
	5
	罗志成/1608030106

李金文/1608030107

乐沁馨/1608010222

黎亚洲/1608010210
	吴伶锡
	教授
	3000
	2020.3

	理科
	413
	机器臂的主要功能是模仿人体手臂的运 动和抓握特性。人们对机器人进行分类，将结构化满足特殊场合的应用要求，以更有效地完成对象的捕获、处理等操作。机械臂在工业领 域的应用，可以在机械制造、冶金、电子、核 能等高风险领域中替代人工，减轻人们的工作 压力，保障人身安全。它们还可用于航天、微 生物等研究领域。
而我们研究的该项目，相比于传统方便的机械臂，提出了一种基于机器视觉的机械臂。利用机器视觉这一技术能够得到广泛的应用，其优点在于速度大大提升，提高了工作效率，并提升的分拣的精确度。
	校级

	
	温室智能管理系统设计与实现
	咸译淞
	1608040324
	5
	唐子晴/1608010126,姜杨/1608040113,李世清/1608010117,曹蔚琳,/1608040129
	唐海波
	讲师
	3000
	2019.5
	理科
	510
	温室技术是实现农业现代化的一个重要载体，在农业现代化生产中发挥着极其重要的作用。温室内的光照度、温度、二氧化碳的含量、土壤水分含量等因素与植物的生长紧密联系,科学合理地调节温室内的温度、湿度及光照度可以使温室内植物的生长提供良好的生长环境。借助本项目可以节约人力成本，实现温室智能自动化管理。
	校级


 注： 1. 项目编号规则：2018 + 5位学校代码（湖南科技大学代码“10534”） + 3位流水号。举例：201810534001；
2. 参与学生人数为项目负责人和项目其他人员之和；

3.项目其他成员信息填写格式(姓名/学号)：如成员1/2015001,成员2/2015002,成员3/2015003,注意：逗号请用英文状态下的格式填写；
4. 指导老师姓名、职称：若有多个指导老师，请以英文状态下的逗号隔开，职称和老师姓名对应并用英文状态下逗号隔开；
5. 项目所属一级学科：3位代码，按照中华人民共和国学科分类与代码简表（国家标准GB/T 13745-2009）。查询网址：http://wenku.baidu.com/view/53fb1bee6294dd88d0d26b28.html。
